
Волков В.Ю. АДАПТИВНЫЕ, ИНВАРИАНТНЫЕ И РОБАСТНЫЕ МЕТОДЫ ОБНАРУЖЕНИЯ И 

РАЗЛИЧЕНИЯ СИГНАЛОВ 

 

СОДЕРЖАНИЕ 

Введение………………………………………………………………..4 

1. ЗАДАЧИ ОБНАРУЖЕНИЯ И РАЗЛИЧЕНИЯ 

СИГНАЛОВ…………………………………………………………….5 

1.1 Алгоритмы обработки сигналов и их характеристики……//…- 

1.2 Априорная неопределенность в описании сигналов и 

помех.……………………………………………………………13 

1.3 Параметрические и непараметрические задачи обнаружения и 

различения сигналов……………………………………………16 

1.4 Общая структура тракта обработки сигналов………….……..21 

1.5 Гауссовские и негауссовские задачи………………….……….23 

1.6 Гауссовские задачи при независимых наблюдениях………....27 

1.7 Обнаружение сдвига гауссовского распределения…………...29 

1.8 Обнаружение изменения дисперсии и сдвига гауссовского 

распределения при общей альтернативе………………….…...38 

1.9 Обнаружение и различение квазидетерминированных и случайных 

сигналов…………………………………………44 

1.10 Обнаружение изменения интенсивности пуассоновского 

потока………………………………………………………..……46 

2. ОСНОВНЫЕ МЕТОДЫ ОБНАРУЖЕНИЯ И РАЗЛИЧЕНИЯ 

СИГНАЛОВ В УСЛОВИЯХ 

НЕОПРЕДЕЛЕННОСТИ…………………………..……………………49 

2.1 Методы синтеза решающих правил в условиях 

неопределенности…………………………………………..………- 

2.2 Байесовский подход в задачах обнаружения и различения….…56 

2.3 Минимаксный подход…………………………………………….58 

2.4 Адаптивные алгоритмы обнаружения и различения……………60 

2.5 Несмещенные и подобные решающие правила…………………63 

2.6 Инвариантные решающие правила………………………………67 

2.7 Непараметрические алгоритмы…………………………………..69 

2.8 Робастные алгоритмы……………………………………………..73 

Заключение 

Приложение 1. Байесовские решающие правила……………………...78 

Приложение 2. Интегралы вероятности………………………………..80 

Приложение 3. Модифицированные функции Бесселя……………….83 

Приложение 4. Гипергеометрические функции……………………….85 

Литература……………………………………………………………….87 

 


