
Лабораторная работа №3 

Создание системы дистанционного управления 

 

Цель работы: реализовать систему автоматического управления 

находящуюся на удаленном расстоянии от объекта управления. 

 

Задание:  

1. Выбрать предметную область системы: такую, что объект 

управления и управляющее устройство дистанционно разнесены на 

дальнее расстояние. 

2. Описать структуру системы и все блоки, необходимые для работы. 

3. В любом доступном пакете смоделировать описанный процесс. 


